
Thai-German Institute
สถาบันไทย-เยอรมัน

โครงการพฒันาสินค้าเทคโนโลยเีพือ่ทดแทนการนําเข้า 

และเพิม่ศักยภาพการแข่งขัน 

 

 

โดย 

สํานักงานปลดักระทรวงวทิยาศาสตร์และเทคโนโลยี 

ร่วมกับสถาบันไทย-เยอรมัน 

และ 

บริษัท พพีเีอม็ซี (ประเทศไทย) จํากดั 

สอบถามรายละเอยีดเพิม่เติมได้ที ่

ผูด้าํเนินโครงการ 

บริษทั พีพีเอม็ซี (ประเทศไทย) จาํกดั 

ทีอ่ยู่ 739/77  หมู่ 10  แขวง หนองแขม เขต หนองแขม  

กรุงเทพฯ 10160 

Tel. 081-4506531 

อเีมล์ : praphatppmc@gmail.com 

ข้อมูลทางเทคนิคและสมรรถนะของเคร่ืองจักร

ต้นแบบ 

เคร่ืองป๊ัมอดัขึน้รูปในแนวตั้งพร้อมระบบ

ควบคุมและทํางานโดยอตัโนมัตทิั้งระบบ 

     เคร่ืองป๊ัมอดัข้ึนรูปในแนวตั้งพร้อมระบบ

ควบคุมและทาํงานโดยอตัโนมติัทั้งระบบ เป็นเคร่ืองท่ี

จะช่วยลดค่าใชจ่้ายและเพิ่มมลูค่าของสินคา้ ใหก้บั

ผูป้ระกอบการ ซ่ึงจะช่วยใหส้ามารถรับงานหรือผลิต 

งานท่ีตอ้งการคุณภาพสูง ส่วนประกอบของเคร่ืองป๊ัม

อดัข้ึนรูปในแนวตั้งพร้อมระบบควบคุมและทาํงาน

โดยอตัโนมติัทั้งระบบ ไดแ้ก่ 

          1.เคร่ืองป๊ัมโลหะขนาด 100 ตนัโดยใชร้ะบบ

เซอร์โวมอเตอร์ในทาํงาน 

          2.ชุดป้อนช้ินงานอตัโนมติัโดยใชร้ะบบนิวเม

ติกส์ 

          3.ชุด PLC ควบคุมการทาํงานทั้งระบบและ

สั่งงานดว้ยจอทชัสกรีน 
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          โครงสร้างของเคร่ือง มีการแกไ้ขแบบเป็น

บางส่วนเพื่อใหเ้กิดประสิทธิภาพในการทาํงาน

มากข้ึนและดูแลรักษาเคร่ืองไดง่้ายในกรณีเกิด

ปัญหากบัระบบเคร่ือง โดยโครงสร้างไดมี้การ

ปรับเปล่ียนจาก H frame มาเป็น C frame 

เพื่อใหเ้กิดการทาํงานท่ีหลากหลายและสะดวก 

รวมทั้งสามารถผลิตไดง่้ายข้ึน และเป็นรูปแบบ

ท่ีทอ้งตลาดบา้นเรานิยมใชก้นัอยู ่แต่เป็นระบบ

เดิม ๆ คือ ป๊ัมเดินเฟือง หรือ แอร์คลทัช์  
          ระบบควบคุมในการสั่งป๊ัมช้ินงาน ซ่ึงควบคุม

ดว้ยระบบ PLC และเขียนโปรแกรมการสั่งงาน

ป๊ัมช้ินงานในรูปแบบต่างๆ ไม่ตํ่ากวา่ 4 รูปแบบ

ซ่ึงสั่งงานดว้ยระบบสัมผสัท่ีหนา้จอ  

                    เคร่ืองป๊ัมโลหะระบบเซอร์โวมอเตอร์เป็น

เคร่ืองป๊ัมท่ีสามารถทาํงานทดแทนเคร่ืองป๊ัมในระบบ

เดิม ๆ ไดห้ลาย ๆ ระบบอยูใ่นเคร่ืองเดียวกนั เช่น ป๊ัม

ตดัเหรียญ, ป๊ัมอดัข้ึนรูปในรูปแบบตามตอ้งการและ

ป๊ัมความเร็วสูง เป็นตน้  ซ่ึงสามารถกาํหนดรูปแบบ

งานไดด้ว้ยระบบคอมพิวเตอร์  ซ่ึงจะทาํใหผู้ผ้ลิตราย

ยอ่ยสามารถลดตน้ทุนการสั่งซ้ือเคร่ืองในจาํนวนมาก

ได ้ และทาํใหส้ามารถแข่งขนัในตลาดได ้โดยไม่

จาํเป็นตอ้งนาํเขา้เคร่ืองจกัรจากต่างประเทศ  

หลกัการและเหตุผล 

ผลลพัธ์และเป้าหมาย  

แบบร่างแนวคดิ 

วัตถุประสงค์โครงการ 

 เพื่อลดการพึ่งพาเทคโนโลยตี่างประเทศและ

การ     นาํเขา้เคร่ืองจกัรกลหรืออุปกรณ์

เทคโนโลยี 

 เพื่อยกระดบัขีดความสามารถผูป้ระกอบการ

และบุคลากรในการออกแบบและสร้าง

เคร่ืองจกัรกลหรืออุปกรณ์เทคโนโลยี 

 เพื่อส่งเสริมและสนบัสนุนใหเ้กิดธุรกิจจาก

การพฒันาเทคโนโลยข้ึีนเองภายในประเทศ 

           ไดเ้คร่ืองป๊ัมอดัข้ึนรูปในแนวตั้งพร้อมระบบควบคุมและ

ทาํงานโดยอตัโนมติัทั้งระบบจาํนวน 1 เคร่ืองขนาด 100 ตนั 
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